el |- Produkt ¢.
MODULES 1568705211

Driver pro krokové motory 4A TB6600
E PoPIs

Driver je urcen k fizeni krokovych bipolarnich

motor( (jako vykonova ¢dst). Podporuje fizeni
rychlosti i sméru otaCeni a ma nasledujici
moznosti nastaveni:
e  Osm moznosti pro nastaveni max. proudu
(05A, 1A 1,5A,2A,25A,28A,3Aa35

A)
° MozZnost nastaveni mikrokrokovani (1, 2,
4,8,16,32)
Dalsi funkce:

e  Ochrana proti prehrati a zkratu

e Velky chladi¢ pro odvod tepla

e  Galvanické oddéleni fidicich signald od

vykonové ¢asti (optoizolatory)
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Na’pajem pgp’etl 9-42 V DC M.ax. uroven 30

(vykonova ¢ast) mikrokrokovani

lyl’ax. Ll (e 35A Hmotnost 200g

cast)

Max. vystupni vykon 160 W Rozsah provoznich -10az45°C
teplot

[\l,ape,tvoya uroven pro 5V DC Roztenc montaznich 85 mm (M4)

ridici ¢ast otvoru

AESD NG WEEIEE 10 mA Rozméry (mm) 96 x 68 x35

signalu
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=3 ZAPOJENI

Nazev svorky Popis funkce

PUL+ Vstup pro obdélnikovy signal z fidici jednotky

PUL- GND (-) pro signal z fidici jednotky

DIR+ Vstup pro zménu sméru otaceni (log. 1 nebo log. 0).

DIR- GND (-) pro signal z fidici jednotky

EN+ Vstup pro deaktivaci driveru (log. 1 nebo log. 0), tento
fidici signal neni nutno pouzivat (muze zlstat nezapojeny)

EN- GND (-) pro signal z fidici jednotky

A+ Vystup pro krokovy motor, vinuti #1

A— Vystup pro krokovy motor, vinuti #1

B+ Vystup pro krokovy motor, vinuti #2

B— Vystup pro krokovy motor, vinuti #2

VCC Vstup pro pfipojeni napajeciho zdroje pro motor (9—42 V

DC), kladna svorka (+)
GND Vstup pro pfipojeni napajeciho zdroje pro motor (9—42 V

DC), zaporna svorka (-)

Poznamka: Napétova Uroven fidicich signalt je 5V DC. Je mozné pouzit i fidici signdly s vétSim
napétim, ale pouze v kombinaci se sériové zapojenymi rezistory. Pro fidici signal 12 V DC je hodnota

rezistoru >= 1 kQ, pro 24 V DC je hodnota rezistoru >= 2,2 kQ.



K driveru je mozno pfipojit 4vodicové, 6vodicové a 8vodicové motory dle obrazku nize. Pismeno ,x“
znaci, ze dany vodi¢ se nepfipojuje.
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=3 NASTAVENI

Na driveru je 6 prepinacl (oznacené SW1 az SW6), kterymi se nastavuje mikrokrokovani a také max.
pfipustny proud vinuti.

Nastaveni mikrokrokovani

Mikrokrokovani = Pocet pulzi na otacku SW1 SW2 SW3
NC NC ON ON ON

1 200 ON ON OFF

2/A 400 ON OFF ON

2/B 400 OFF ON ON

4 800 ON OFF OFF

8 1600 OFF ON OFF

16 3200 OFF OFF ON

32 6400 OFF OFF OFF

Nastaveni max. proudu

Maximalni proud vinuti je uréen typem motoru (zkontrolujte technické Uidaje k motoru).

Max. proud (A) Spickovy proud (A) sSw4 SW5 SWé6
0,5 0,7 ON ON ON
1 1,2 ON OFF ON
1,5 1,7 ON ON OFF
2 2,2 ON OFF OFF
2,5 2,7 OFF ON ON
2,8 2,9 OFF OFF ON
3 3,2 OFF ON OFF
3,5 4 OFF OFF OFF



