=C [N IPSE Produkt ¢.
MODULES 1496227920

Displej s prevodnikem HX710B pro vahové
senzory

E PoPIs

Modul s pifevodnikem HX710B, ktery vyhodnocuje
data namérena vahovym senzorem a nasledné je
zobrazi na prehledném LED displeji.
Z&akladni charakteristika modulu:

e Napdjeci napéti 5V DC

e  4mistny displej

e  Vysoké rozliseni AD prevodniku 24 bitd

e Siroky rozsah provoznich teplot

e  Kompaktni rozméry
e TTL komunikace pro moznost integrace k

vyvojovym kitdm ¢&i PLC

aK: SPECIFIKACE
Typ prevodniku HX711 Typ USB konektoru micro USB
Napajeci napéti 5VDC Vzorkovaci frekvence 6,25-100 Hz
Rozliseni prevodniku 24 bit Provozni teplota -40az70°C

Rozmeér napajeciho

konektoru 3,5/1,3 mm Rozméry (mm) 55x35x12
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=3 ZAPOJENI

Modul napdjejte ze zdroje 5 V DC. Pripojit ho mizete do USB konektoru, souosého konektoru, 2pinové
kolikové listy (+5V, GND) nebo 4pinové kolikové listy (+5V, GND).

Modul ma dvé zakladni moznosti zapojeni senzoru:
e  Zapojeni vahového senzoru s vestavénym prevodnikem

e  Zapojeni vdhového senzoru s externim prevodnikem HX711



https://dratek.cz/arduino/998-ad-prevodnik-modul-24-bit-2-kanaly-hx711.html

=3 NASTAVENI

Modul obsahuje 4 ovladaci tlacitka:
e SW1 - tlacitko SET (nastaveni)
e SW2 - tlacitko SHIFT (tdra, v nastaveni prepinani ¢iselného fadu napf. z jednotek na desitky,
stovky, ...)
e SW3 - tlac¢itko + (plus)
e SW4 - tlacitko — (minus)

NASTAVENi PARAMETRU
Pro nastaveni parametr( podrzte dlouze tlacitko SET. Zobrazi se nasledujici menu parametr(

e dot — nastaveni desetinné tecky

e ad-h — nastaveni vzorkovaci frekvence (v rozsahu 1-100 vzork({ za sekundu)

e tS - perioda odesilani dat pfes sériovou komunikaci TTL (0 az 10 sekund)

e en-b — nastaveni kalibrace

e ini — uvedeni zafizeni do tovarniho nastaveni
Mezi parametry pfepinejte pomoci kratkého stisku tlaCitka SET. Pfi prochazeni menu se vzdy zobrazi
nejdrive nazev parametru a poté nastavena hodnota. Poté nazev dalsiho parametru a jeho hodnota
atd. Je-li menu na konci, zobrazi se napis -end. Potvrzenim -end (kratkym stiskem tlacitka SET)

vystoupite z menu a nastavené parametry se ulozi do paméti.

Parametr dot
Tento parametr nastavuje pozici desetinné tecky. Vstupte do nastaveni, zvolte parametr dot a tlacitky

+ a — upravte pozici desetinné tecky.

Parametr ad-h
Tento parametr nastavuje vzorkovaci frekvenci (v rozsahu 1-100 vzorkl za sekundu). Vstupte do

nastaveni, zvolte ad-h dot a tlacitky + a — frekvenci.

Parametr tS
Tento parametr nastavuje periodu odesilani dat pres sériovou komunikaci TTL (0 az 10 sekund).

Vstupte do nastaveni, zvolte parametr tS a tlaCitky + a — upravte periodu.

Parametr en-b
Tento parametr urCuje dobu, po které zafizeni prejde do kalibracniho rezimu. Postup kalibrace je
popsan nize. Parametr nabyva hodnoty on a off. Pfi hodnoté “ON” se kalibracni rezim spusti po tfech

xou

sekundach, pfi hodnoté “OFF” se kalibracni rezim spusti po Sesti sekundach.



Parametr ini
Tento parametr uvede zafizeni do tovarniho nastaveni, pokud je hodnota nastavena na ON. Je-li

nastavena na OFF, je zachovano aktualni nastaveni.

TAROVANI
Modul je mozno tarovat podrzenim tlacitka SHIFT na dobu alespon 3 sekundy. Ujistéte se, ze vahy
jsou spravneé znulovany pred pouzitim tarovani.

NULOVANI (CASTECNA KALIBRACE)

Nulovani je proces, po kterém by modul mél ukazovat na displeji hmotnost 0 g, pokud neni senzor
/vaha zatizena.

Pro nastaveni nuly podrzte dlouze (3 nebo 6 sekund, dle nastaveni parametr en-b) tla¢itko —. Zobrazi
se napis —PL- a poté mate moznost nastavit hodnotu. Standardné ponechejte hodnotu 0. Nastaveni
potvrdte kratkym stiskem tlacitka SET.

UPLNA KALIBRACE

Pro Uplnou kalibraci nejprve provedte nulovani. Nasledné podrzte dlouze (3 nebo 6 sekund, dle
nastaveni parametr en-b) tlacitko +. Zobrazi se ndpis —PH- a poté mate mozZnost nastavit hodnotu.
Na senzor/vahu umistéte kalibra¢ni zavazi. Zavazi by mélo odpovidat plnému rozsahu senzoru, pro
5kg senzor tedy pouzijte 5 kg zavazi, pro 50 kg senzor 50 kg zavazi ap. Nasledné tlacitky + a —
upravte hodnotu zobrazovanou na displeji, méla by odpovidat hodnoté kalibra¢niho zavazi. Nastaveni
potvrdte kratkym stiskem tlacitka SET.

Uspésnost kalibrace je nasledné mozno jednodu$e ovéfit — bez kalibraéniho zévazi musi modul
ukazovat hmotnost 0 g, pfi zatizeni kalibracnim zavazim by se méla zobrazit jeho hmotnost.

SERIOVA TTL KOMUNIKACE
Modul odesila namérenou hmotnost pomoci sériové TTL komunikace a pak je mozné tuto hmotnost
vyCist pomoci PLC, PC ¢i napf. vyvojového kitu Arduino.

Parametry sériové komunikace:
e Rychlost: 9600 Bd
e Velikost dat: 8 bit
e  Bez parity
e 1 stop bit

Data jsou odesilana ve formatu =0001. 0. Tento format neni mozné zménit (ani jiné parametry).

Nadrazeny systém (PC, PLC, ...) nedostane ani informaci o pfipadné kalibraci, nulovani, tarovani ap.
Dostane vzdy pouze vyslednou hmotnost.



