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Klon motor driver A4988
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Driver je urCeny pro fizeni krokovych motor(.
Zafizeni potrebuje dva napajeci zdroje. Jeden pro
krokovy motor 8-35 V DC, Druhy pro elektroniku
driveru 3-5,5V DC. Na driveru se nachazi oto¢ny
trimr, kterym je mozné regulovat max. vystupni
proud pro motor.
Zakladni charakteristika:

e 16 pind

e  podpora mikrokrokovani

e  otocny trimr pro regulaci max. proudu

e  pinova lista

° chladici mrizka
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Hlavni ¢ip Klon A4988
Napajeni 3az55V
Napajeni motoru 8az35V
Max. mikrokrokovani 1/16 kroku
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Max. kontinualni
proud

Max. Spickovy
proud

Regulace proudu

Rozméry (mm)

verze 1.0

TA

2A

ano, trimr

20,5x155x 15,7
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Nazev Cislo
pinu pinu

EN 1 Pfi log. 0 je driver aktivovany

MS1 Pin pro nastaveni mikrokrokovani

MS2 Pin pro nastaveni mikrokrokovani

AW DN

MS3 Pin pro nastaveni mikrokrokovani

Pri log. 0 resetuje driver. Pokud je RST aktivni, vSechny ostatni vstupy

RST 5 . . .
jsou ignorovany.

Pri log. 0 uspi driver. Motor v tomto rezimu nebude odebirat zadny

SLP 6 proud.

Vstup pro (obdélnikovy) signal. Kazdy pulz (log. 1) pohne motorem o 1
STEP 7 krok (pfipadné o ¢ast kroku podle toho, jak je nastaveno
mikrokrokovani).

DIR 8 Méni smér otaceni

GND 9 Zdroj pro elektroniku 3 — 5,5V DC, pol -
VDD 10 Zdroj pro elektroniku 3 — 5,5V DC, pol +

1B 11 Pin motoru

1A 12 Pin motoru

2A 13 Pin motoru

2B 14 Pin motoru

GND 15 Zapojeni externiho zdroje 8 — 35V DC, pél -
VMOT | 16 Zapojeni externiho zdroje 8 — 35V DC, pdl +




=3 MIKROKOVAN(

MS1 MS2 MS3 mikl:z;:'if::\l;éni
LOW LOW LOW Cely krok
HIGH LOW LOW 1/2 kroku
LOW HIGH LOW 1/4 kroku
HIGH HIGH LOW 1/8 kroku
HIGH HIGH HIGH 1/16 kroku
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12V Adapter
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Nastaveni max. proudu

Nastaveni max. proudu je zavislé na tom, jaky motor je k driveru pripojen. U kazdého motoru by mélo
byt uvedeno, jaky max. proud muze protékat vinutim — dle tohoto parametru nastavte max. proud
driveru (mGzZete nastavit i niz§i hodnotu).

Nastaveni max. proudu — metoda #1

e Nastavte mikrokrokovani motoru na cely krok (MS1 = log. 0, MS2 = log. 0, MS3 = log. 0)

e  Zmérfte napéti mezi GND (zdroje pro elektroniku) a kovovym trimrem (napéti je pfitomno na
otocné ¢asti trimru)

e  Upravte napéti otacenim trimru dle nasledujiciho vzorce:
Utrim =Imax / 2,5
Imax Max. proud trimru
Utrim Napéti namérené na oto¢né c¢asti trimru
Pfiklad: Pro motor s max. proudem 350 mA (na fazi) nastavte napéti Utrim na 0,14 V DC.

Nastaveni max. proudu — metoda #2
e Nastavte mikrokrokovani motoru na cely krok (MS1 = log. 0, MS2 = log. 0, MS3 = log. 0)

e  (Odpojte zdroj pro motor

e  Pripojte ampérmetr na libovolnou fazi motoru

e  Pripojte zdroj pro motor

e  (Ctéte Gdaj na ampérmetru a pfipadné upravte max. proud pomoci trimru
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Upozornéni

e Nikdy neodpojujte motor, pokud je pfipojen zdroj napajeni pro motor — miiZe dojit ke zni¢eni
driveru
e Doporucujeme pripojit kondenzator (napft. 100 uF) paralelné ke zdroji napajeni pro motor



