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Vahovy senzor 3 Kg YZC-131

E PoPIs

Senzor YZC-131 miZe byt pouzit pro sestrojeni
kuchynské vahy nebo siloméru.
V kombinaci s vhodnym AD prevodnikem (napf.
HX711)
Zakladni charakteristika snimace:
e  Max. povolené zatizeni 30 N — —
e  Konfigurace: ¢tverice tenzometr(
zapojenych do Wheatstoneova mustku
Impedance 1 000 Q
Snadna montdz diky otvorlm se zavity

3! SPECIFIKACE
Méfici rozsah (N) 0-30 Chyba linearity (% FS) +0,03
Povolené pretiZzeni (%) 150 Opakovatelnost (% FS) 0,03
Excitacni napéti (V DC) 5-10 Hystereze (% FS) 0,03
Vstupni impedance (Q) 106610 % | Teceni (% FS, 5 min) 0,05
Vystupni impedance (Q) 100010 % | Stupen kryti IP65
Izolaéni odpor (MQ) >2 000 Rozsah provoz. teploty (°C) -20az 40
Vystupni napéti (mV/VFS) 110, Material hlinik
Vyvazeni nuly (mV/V) +0,1 Rozméry (mm) 75x12,7 x12,7
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Rozmeéry a montaz
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% UKAZKA PROGRAMU

00001

// Arduino AD 24-bit pfevodnik s 2 kanaly

// piny pro ptfipojeni SCK a DT z modulu
int pSCK = 2;
int pDT = 3;

// definovani ruznych nastaveni kandlu a jejich zesileni
#define kanal A zesil 128 1
#define kanal B zesil 32 2
#define kanal A zesil 64 3

Bl ©SES CzECH IMPORTER



void setup ()
{
// nastaveni pint modulu jako vystup a vstup
pinMode (pSCK, OUTPUT) ;
pinMode (pDT, INPUT) ;
// komunikace pfres sériovou linku rychlosti 9600 baud
Serial .begin (9600) ;
// probuzeni modulu z power-down médu
digitalWrite (pSCK, LOW);
// spusténi prvniho mér¥eni pro nastaveni mé¥iciho kanalu
spusteniMereni (kanal A zesil 64);

void loop ()
{
// vypis méfeni a jeho vysledku
Serial .print ("Vysledek mereni: " );
Serial .print (spusteniMereni (kanal A zesil 64));
Serial .println (" uv");
// pauza 0.5 s pro pfehledné Cteni
delay (500);

// vytvoreni funkce pro méfeni z nastaveného kandlu
long spusteniMereni ( byte mericiMod)
{
byte index;
long vysledekMereni = O0L;
// nacteni 24-bit dat z modulu
while (digitalRead (pDT)) ;
for (index = 0; index < 24; index++)
{
digitalWrite (pSCK, HIGH);
vysledekMereni = (vysledekMereni << 1) | digitalRead (pDT) ;
digitalWrite (pSCK, LOW);
}
// nastaveni mé&ficiho mddu
for (index = 0; index < mericiMod; index++)
{
digitalWrite (pSCK, HIGH);
digitalWrite (pSCK, LOW) ;
}
// konverze z 24-bit dvojdoplinkového &isla
// na 32-bit znaménkové cislo
if (vysledekMereni >= 0x800000)
vysledekMereni = vysledekMereni | 0xFF000000L;
// prepocet vysledku na mikrovolty podle zvoleného
// kanalu a zesileni
switch (mericiMod) {

case 1: vysledekMereni = vysledekMereni/ 128/2; break;
case 2: vysledekMereni = vysledekMereni/ 32/2; break;
case 3: vysledekMereni = vysledekMereni/ 64/2; break;

}

return vysledekMereni ;
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