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eses motor shield L293D pro Arduino UNO

E] 1. poPIS

Arduino Motor Shield umoZni vyvojovym kitdm Arduino UNO, Mega, Diecimila a

Duemilanove (a vy38im) fidit jeden & vice motord (v zavislosti na typu motoru). Shield
nelze pouzit samostatné.
Zakladni charakteristika shieldu:

4 H-mUstky/0,6 A na mUstek
MozZnost nezdvislého fizeni dvou servomotorkl nebo dvou krokovych motork{
nebo &tyi DC motorkd.

e Indikac¢ni LED pro kontrolu napajeni
shieldu

e Pull-down rezistory pro omezeni
samovolného pohybu motorkl pfi
pripojeni napajeni
Resetovaci tlacitko (shieldu i kitu)
2pinovy  konektor pro  pfipojeni
externiho napajeni, moznost oddéleni
napajeni logického a vykonového
obvodu

e Ochranné obvody proti prehrati a
indukénim napétovym $Spitkam

2. SPECIFIKACE

-<.

Max. trvaly proud H-miistku 0,6 A | Min. spinané napéti | 4,5 VDC

Max. proud H-mistku 1,2 A Max. spinané napéti 15 VDC
Pocet H-mistkii 4 Napéti log. obvodu 2-6 VDC
Min. priifez vodice (modry konektor) 0,12 mn] Rozméry (mm) 69x53x14,3
Max. priifez vodice (modry konektor) 0,8 mm{ Hmotnost 32g




§ 3. ZAPOJENI A SCHEMA

Tento shield nevyZaduje Zadné externi zapojeni, pouze vsunite do vyvojového kitu Arduino Mega nebo

Diecimila nebo Duemilanove. Pro pouziti s Arduinem UNO pouZijte 6pinovy ICSP konektor.
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ZH 4. UKAZKA PROGRAMU-DC MOTOR NA MUSTKU M2

Pro spravnou funkci programu niZe je nutné si nainstalovat do vyvojového prostitedi Arduino knihovnu

pro motor shield. Odkaz: https://github.com/adafruit/Adafruit-Motor-Shield-library/zipball /master

// Adafruit Motor shield library
// copyright Adafruit Industries LLC, 2009
// this code is public domain, enjoy!

Finclude <AFMotor.h>
¥include <Servo.h>

// DC motor on M2

AF DCMotor motor (2);

// DC hobby servo

Servo servol;

// Stepper motor on M3+M4 48 steps per revolution
AF Stepper stepper (48, 2):;

void setup() {
Serial.begin(9600); // set up Serial library at 9600 bps
Serial.println("Motor party!"):;

// turn on servo
servol.attach(9);

// turn on motor #2
motor.setSpeed(200) ;
motor.run (RELEASE) ;

int i;

// Test the DC motor, stepper and servo ALL AT ONCE!
void loop() {
motor.run (FORWARD) ;
for (1=0; 1<255; i++) {
servol.write (i) ;
motor.setSpeed (i) ;
stepper.step(l, FORWARD, INTERLEAVE) ;
delay(3);

for (i=255; i'!'=0; i--) {
servol.write(i-255) ;
motor.setSpeed (i) ;
stepper.step(l, BACKWARD, INTERLEAVE) ;
delay(3) ;

motor.run (BACKWARD) ;

for (i=0; i<255; i++) {
servol.write (i) ;
motor.setSpeed (i) ;
delay (3);
stepper.step(l, FORWARD, DOUBLE) ;

for (i=255; 1i!=0; i--) {
servol .write(i-255);
motor.setSpeed (i) ;
stepper.step(1l, BACKWARD, DOUBLE) ;
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