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GPS modul NEO-7M

El. POPIS

Tento maly a kompaktni modul je schopen urcit vasi polohu
prostfednictvim satelitni navigace GPS.

Lze ho pfipojit k PC pomoci TTL pfevodniku, zabudovaného USB
konektoru nebo za pomoci Arduina. Pokud uZivatel zvoli

pfipojeni pomoci TTL pFevodniku, ma moZnost vyzkouset si

aplikaci U-Center, ktera ma grafické uzivatelské rozhrani a
podporuje velké mnoZstvi funkci a prehledné vypisuje dllezité
informace o poloze.
Z3akladni charakteristika:

e Kompaktni rozméry

e Pfipojeni pomoci TTL, micro USB nebo Arduina

Urceni polohy diky satelitni navigaci

Lze pouZit s aplikaci U-Center

Pripojeni aktivni antény (konektor SMA)

e Pro pfesné udaje je doporuceno umistit modul na oteviené prostranstvi

——~—

!2. SPECIFIKACE
Hlavni Cip NEO-7M-C Impedance TXD/RXD 510 Q
Oscilator TCXO Trackovaci citlivost -162 dBm
Baud rate 9600 bps Komunikacni protokol NMEA/UBX
Obnovovaci frekvence a’ 10 HZ Pracovni teplota 40 a3 80 °C
Pracovni napéti 2.7 a2 5VDC Rozméry (mm) 40 x 25x 13
Proud 35 mA Hmotnost 21g
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53 ZAPOJEN(

PFipojeni s USB TTL prevodnikem

Zapojeni TTL prevodniku

Napajeni
GND

™

TTL prevodnik najdete na naSem e-shopu pod kédem 1421353514. Po pripojeni k PC doporucujeme
nainstalovat aplikaci U-Center, ktera usnadnuje praci s modulem a poskytuje podstatné informace o

poloze.

Modul Ize také pripojit pomoci micro USB. V tomto pfipadé neni potfeba TTL prevodnik.

PFipojeni k Arduinu
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https://arduino-shop.cz/arduino/935-arduino-programator-pl2303hx-1421353514.html
https://www.u-blox.com/sites/default/files/u-centersetup_v8.27.zip

Pasivni anténa

Pasivni anténa je jiz soucasti modulu. Je pfipojena pfimo k ploSnému spoji modulu, tudiz neni
odnimatelna. Pasivni anténa je naprosto dostate¢na, pokud je modul umistén v otevieném prostranstvi
nebo napfiklad na palubni desce auta, kdy modul s anténou mifi smérem k prfednimu oknu. Pokud byl
modul napfiklad uvnitf mistnosti, data by byla velice nepresna kvlli Spatnému spojeni se satelitni navigaci.
Pasivni anténa je také relativné nachylna na signalové ruseni. TudiZ v oblasti s vysokou koncentraci signal(
(jiné GPS moduly, WiFi, atd.) mohou byt data rovnéz zkreslena.
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PFiklad pasivni antény

Aktivni anténa

Aktivni anténa jiz neni soucasti baleni, uZivatel si ji vSak mUZe dokoupit. Na modulu je jiz zabudovan
konektor pro pfipojeni pfidavné antény (konektor SMA). Anténa by méla byt anténa opét umisténa
v otevieném prostranstvi. Pokud je zapojena aktivni anténa, pasivni anténa je necinna. Externi anténa
muze byt dlouhd cca 3m (mUZe byt i delsi, ale zaleZi na Urovni stinéni vodice). Pokud je aktivni anténa
v provozu proudovy odbér modulu je vy3si az o 20 mA a prikon se mdze zvysit az o 60 mW. Kompenzaci
je ovSem odolnost vici ruseni jinymi signaly a vnéjsimi vlivy. Pro presnéjsi méreni udajli o poloze
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SMA konektor
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4. UKAZKA PROGRAMU

01001
00001
Pro Uspésné nahrani tohoto examplu do Arduina je nutné stahnout knihovnu TinyGPS++.h.

#include <TinyGPS++.h>
#include <SoftwareSerial.h>

static const int RXPin = 4, TXPin = 3;
static const uint32_t GPSBaud = 9600;
// The TinyGPS++ object
TinyGPSPlus gps;
// The serial connection to the GPS device
SoftwareSerial ss(RXPin, TXPin);
void setup()
{
Serial.begin(115200);
ss.begin(GPSBaud);
Serial.printIn(F("FullExample.ino"));
Serial.printIn(F("An extensive example of many interesting TinyGPS++ features"));
Serial.print(F("Testing TinyGPS++ library v. ")); Serial.printin(TinyGPSPlus::libraryVersion());
Serial.printIn(F("by Mikal Hart"));
Serial.printIn();
Serial.printIn(F("Sats HDOP Latitude Longitude Fix Date  Time Date Alt Course Speed
Card Distance Course Card Chars Sentences Checksum"));
Serial.printIn(F(" (deg) (deg) Age Age (m) ---from GPS ---- ---- to London ---
- RX RX Fail"));
Serial.printIn(F("
=)
}
void loop()
{
static const double LONDON_LAT =51.508131, LONDON_LON = -0.128002;
printint(gps.satellites.value(), gps.satellites.isValid(), 5);
printint(gps.hdop.value(), gps.hdop.isValid(), 5);
printFloat(gps.location.lat(), gps.location.isValid(), 11, 6);
printFloat(gps.location.Ing(), gps.location.isValid(), 12, 6);
printint(gps.location.age(), gps.location.isValid(), 5);
printDateTime(gps.date, gps.time);
printFloat(gps.altitude.meters(), gps.altitude.isValid(), 7, 2);
printFloat(gps.course.deg(), gps.course.isValid(), 7, 2);
printFloat(gps.speed.kmph(), gps.speed.isValid(), 6, 2);
printStr(gps.course.isValid() ? TinyGPSPlus::cardinal(gps.course.value()) : "*** ", 6);
unsigned long distanceKmToLondon =
(unsigned long)TinyGPSPlus::distanceBetween(
gps.location.lat(),
gps.location.Ing(),
LONDON_LAT,
LONDON_LON) / 1000;
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https://github.com/mikalhart/TinyGPSPlus/releases/tag/v0.95

printint(distanceKmToLondon, gps.location.isValid(), 9);
double courseToLondon =
TinyGPSPlus::courseTo(

gps.location.lat(),

gps.location.Ing(),

LONDON_LAT,

LONDON_LONY);
printFloat(courseToLondon, gps.location.isValid(), 7, 2);
const char *cardinalToLondon = TinyGPSPlus::cardinal(courseToLondon);
printStr(gps.location.isValid() ? cardinalToLondon : "*** " 6);
printint(gps.charsProcessed(), true, 6);
printint(gps.sentencesWithFix(), true, 10);
printint(gps.failedChecksum(), true, 9);
Serial.printIn();

smartDelay(1000);
if (millis() > 5000 && gps.charsProcessed() < 10)
Serial.printin(F("No GPS data received: check wiring"));
}
// This custom version of delay() ensures that the gps object
//'is being "fed".
static void smartDelay(unsigned long ms)
{
unsigned long start = millis();
do
{
while (ss.available())
gps.encode(ss.read());
} while (millis() - start < ms);
}
static void printFloat(float val, bool valid, int len, int prec)
{
if (lvalid)
{
while (len--> 1)
Serial.print('*");
Serial.print(' ");
}
else
{
Serial.print(val, prec);
int vi = abs((int)val);
int flen = prec +(val <0.0?2:1);//.and -
flen +=vi>=100074:vi>=100?3:vi>=10?2:1;
for (int i=flen; i<len; ++i)
Serial.print('");
}
smartDelay(0);
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}
static void printint(unsigned long val, bool valid, int len)
{
Char 52[32] = "*****************"’-
if (valid)
sprintf(sz, "%ld", val);
sz[len] = 0;
for (int i=strlen(sz); i<len; ++i)
sz[i]=""
if (len > 0)

sz[len-1]1="";

Serial.print(sz);

smartDelay(0);
}
static void printDateTime(TinyGPSDate &d, TinyGPSTime &t)
{

if (!d.isValid())

{

Serial.print(F("******%*xk 1)),

}

else

{
char sz[32];
sprintf(sz, "%02d/%02d/%02d ", d.month(), d.day(), d.year());
Serial.print(sz);

}

if (It.isValid())
{
Serial.print(F("******%% 1)),
}
else
{
char sz[32];
sprintf(sz, "%02d:%02d:%02d ", t.hour(), t.minute(), t.second());
Serial.print(sz);
}
printint(d.age(), d.isValid(), 5);
smartDelay(0);
}
static void printStr(const char *str, int len)
{
int slen = strlen(str);
for (int i=0; i<len; ++i)
Serial.print(i<slen ? str[i]: "");
smartDelay(0);
}

ECLIPSERA s.r.o. Distributor pro CR.

Copyright (©) 2017 ECLIPSERA s.r.o.

Verze 1.0



