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Mikrovinny doppler radar

El. POPIS

DopplerQv radar se pouziva k detekci pohybu
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a méreni rychlosti téles. Je kompatibilni 'l = Q oo0o'S- ﬁ;l TR

s vyvojovymi kity Arduino/Genuino a
spoustou dalSich (napf. Raspberry PI).

Pro spravnou funkci modulu nemusi byt
zajisténa prima viditelnost mezi modulem a
mérenym objektem a modul tedy mUZe byt
umistén napf. v plastové instalacni krabici.
Zakladni specifikace:

e Kompaktni rozméry
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e Snimacivzdalenost 4 az 8 m (pfi vétSi nebo mensi vzdalenosti nepresna detekce)

e Lze nastavit Casovou prodlevu detekce (20 az 30 s)
e Detekuje pohyb pres drevo, sklo a tenké stény

e Pokud zarizeni nedetekuje pohyb pinOUT =0V

e Pokud zafizeni detekuje pohyb pinOUT =5V (3 V)

e Stav: je pohyb/neni pohyb
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‘2. SPECIFIKACE

|
Napajeci napéti 3,3-20VDC Vystupni signal 3 nebo 5V
Klidovy proud 4 mA Casova prodleva 20a730s
Vysilaci vykon <2 mwW Pracovni teplota -10 a7 55 °C
Snimaci vzdalenost 4358m Rozméry (mm) 40 x 24
Uhel detekce 180 ° Hmotnost 4g
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344, UKAZKA PROGRAMU
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Ukazka programu byla pfevzata z http://navody.arduino-shop.cz/navody-k-produktum/mikrovinny-

radar-doppler.html.

#define outPin AO
#define vccPin 4

void setup() {
// komunikace po sériové lince rychlosti 9600 baud
Serial.begin(9600);
// inicializace digitalniho vstupu a vystupu
pinMode(outPin, INPUT);
pinMode(vccPin, OUTPUT);
// vypnuti napajeni radaru
digitalWrite(vccPin, LOW);
}

void loop() {

// pomocna proménna pro detekovani pohybu
bool detekce = 0;
// zapnuti napajeni radaru s pauzou 100 ms
// pro inicializaci
digitalWrite(vccPin, HIGH);
delay(100);
// for smycka, kterd po dobu 800 ms kontroluje
// vystupni pin radaru kazdych 10 ms, pokud je
// detekovan pohyb, nastavi proménnou detekce na 1
for (int i=0;i<80;i++) {

if (digitalRead(outPin)) {

detekce =1;

}

delay(10);
}
// pro ukazku se kazdou vtefinu vytiskne
// zprava o poctu vtefin od zapnuti Arduina
Serial.print("Cas od zapnuti: ");
Serial.print(millis()/1000);
Serial.printin(" vterin.");
// pokud byl v pfedchozim cyklu detekovan pohyb,
// vytiskneme informaci po sériové lince
if (detekce ==1){

Serial.printin("Detekce pohybu v okoli");
}
// vypnuti napajeni radaru na 100 ms pro resetovani
digitalWrite(vccPin, LOW);
delay(100);
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